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POWERFLEX 4M

0,25...2,2 kW dla 240 V
1-fazowy

0,25...11 kW dla 400 V
trojfazowy

240 Vi480V
tréjfazowy takze dostepny

sterowanie V/Hz

POWERFLEX 4

0,25...2,2 kW dla 240 V
1-fazowy

0,25...4 kW dla 400 V
tréjfazowy

240 Vi480V
tréjfazowy takze dostepny

sterowanie V/Hz

POWERFLEX 40

0,37...2,2 kW dla 240 V
1-fazowy

0,37...11 kW dla 400 V
trojfazowy

240V, 480 Vi600V
trojfazowy takze dostepny

V/Hz i Bezczujnikowe
Sterowanie Wektorowe

POWERFLEX 40P

0,37...11 kW dla 400 V
tréjfazowy

240V, 480 Vi 600 V
tréjfazowy takze dostepny

V/Hz i Bezczujnikowe
Sterowanie Wektorowe

Funkcja safe-off zgodnie
z EN 954-1 kat. 3

POWERFLEX 400

0,37...250 kW dla 400 V
tréjfazowy

240 Vi480 V
tréjfazowy takze dostepny

sterowanie V/Hz

Do wentylatoréw i pomp
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Rodzina przemiennikéw czestotliwos$ci PowerFlex

Istnieja dwie klasy napedéw Allen-Bradley’a, klasa napedéw PowerFlex®4
oferuje ekonomiczne sterowanie silnikami dla maszyn, podczas gdy klasa
napedow PowerFlex®7 opracowana zostata w celu zapewnienia elastycznosci
i integracji uktadéw sterowania do aplikacji zaawansowanych. Przy
znamionowych mocach od 0,25 kW dla niskiego napiecia do 25 MW przy
napieciach $rednich, napedy posiadaja taki sam standardowy interfejs
sterowania. Dzieki temu w catym zakresie mocy postugujemy sie tym
samym narzedziem do konfiguracji, programowania, monitorowania i
diagnostyki. Gama PowerFlex oferuje tatwa integracje z Paristwa systemem
sterowania, niezaleznie od tego, jak wymagajaca jest dana aplikacja.

Szybka integracja z aplikacjami z komunikacja sieciowa
Aby utatwi¢ Panstwu rozbudowe systeméw automatyki, napedy PowerFlex
wykorzystuja otwarta architekture umozliwiajaca tatwe programowanie,
zaawansowana obstuge usterek i diagnostyke przy jednoczesnej integracji
z siecig komunikacyjna. Przemienniki PowerFlex zapewniaja dostep do
zaawansowanych funkcji poprzez sieci EtherNet/IP™, ControlNet™ oraz
DeviceNet™, jak réwniez obstuguja uniwersalne zdalne I/0 w technologii

RS485, PROFIBUS™ DP, Interbus™, LonWorks® oraz Bluetooth®.

POWERFLEX 70

0,37...37 kW dla 400 V
tréjfazowy

240V, 480 Vi 600 V
tréjfazowy takze dostepny

V/Hz, Sterowanie
Bezczujnikowe i Polowo
Zorientowane -
wykorzystujace technologie
FORCE

Dostepne wersje ze
stopniem ochrony IP 66

Funkcja Safe-off zgodnie z
EN 954-1 kat. 3

Funkcje aplikacyjne dla wymagajacych zastosowan

Rodzina napedéw PowerFlex oferuje réznorodne techniki sterowania
silnikami, poczawszy od sterowan napiecie/czestotliwo$¢ dla prostych
aplikacji po sterowania wektorowe z wykorzystaniem technologii FORCE™
dla zastosowan wymagajacych. Oferujemy specjalne funkcje jako standard;
funkcja TorqProve™ dla precyzyjnego sterowania w aplikacjach dZwigowych,
funkcja Safe-off zgodne z wymaganiami normy EN 954-1 kat. 3, mozliwo$ci
wykorzystania portéw RS-485 w niskokosztowej konfiguracji sieciowej multi-
drop. Z pomoca dodatkowych funkcji takich jak Zero-stacking (montaz
przemiennikéw obok siebie bez odstepéw), wykonania o stopniu ochrony
IP66, chtodzenie woda, zwrot energii do sieci, sinusoidalny pobdr pradu

active front-end (AFE), napedy te moga pomoc osiagnac redukcje
wykorzystania przestrzeni i obnizenie kosztéw energii.

POWERFLEX 700

0,75...132 kW dla 400 V
tréjfazowy

45...132 kW dla 690 V
tréjfazowy

240V, 480 Vi 600 V
tréjfazowy takze dostepny

V/Hz, Sterowanie
Bezczujnikowe i Polowo
Zorientowane -
wykorzystujace technologie
FORCE

Funkcja TorqProve z
automatycznym
sterowaniem hamulcem
mechanicznym

Chtodzenie woda dla
PowerFlex 700L

POWERFLEX 700H

160...560 kW dla 400 V
tréjfazowy

160...800 kW dla 690 V
trojfazowy

480 Vio600V
tréjfazowy takze dostepny

V/Hz i Bezczujnikowe
Sterowanie Wektorowe

POWERFLEX 700S

0,75...800 kW dla 400 V
tréjfazowy

45...1100 kW dla 690 V
tréjfazowy

240V, 480 Vi 600 V
tréjfazowy takze dostepny

V/Hz, Sterowanie
Bezczujnikowe i Polowo
Zorientowane -
wykorzystujace technologie
FORCE

Funkcja Safe-off zgodnie z
EN 954-1 kat. 3

Chtodzenie woda dla
PowerFlex 700L

POWERFLEX 7000

NAPEDY
SREDNIEGO NAPIECIA

150...930 kW dla
2400...6600 V
Chtodzenie powietrzem,
Rozmiar A

150...4100 kW dla
2400...6600 V
Chtodzenie powietrzem,
Rozmiar A

1300...6770 kW dla
2400...6600 V
Chtodzone ciecza, Rozmiar C

Opcja napedéw
synchronizowanych
do 25 MW Rozmiar C
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POWERFLEX KLASA 4 POXACZENIE TYPU MULTI-DRIVE

EtherNet/IP, ControlNet, DeviceNet (NetLinx)

Ekonomiczne rozwiazanie sieciowe dla wszystkich sieci
Mozliwo$¢ podiaczenia maksymalnie pieciu napedéw
PowerFlex 4 lub PowerFlex 40 za pomoca jednej opcji
komunikacji

PowerFlex 40

‘seEE

RS-485 podiaczony do czterech lub mniej napedéw PowerFlex (AC) 4 lub 40

POWERFLEX 700 TORQPROVE

PowerFlex 700 z funkcja TorqProve™ umozliwia sterowanie momentem
silnika i hamulcem mechanicznym w aplikacjach dZzwigowych. Gwarantuje
on sterowanie obcigzeniem nawet w przypadku uszkodzenia hamulca
mechanicznego silnika. Stan ten osiagany jest przez utrzymywanie momentu
silnika podczas testowania hamulca przy wiaczonym hamulcu
mechanicznym. Jezeli hamulec ulegt awarii i nie gwarantuje utrzymania
ciezaru, PowerFlex 700 opuszcza ciezar stopniowo, monitorujac kazdy etap
wlaczania hamulca, do momentu az ciezar dotrze do miejsca spoczynku w
bezpiecznym potozeniu.

¢ Automatyczna kontrola momentu i stanu hamulca

- w oparciu o enkoder

- bez uzycia enkodera (tylko seria B)
¢ Pelny moment przy OHz

- utrzymuje zerowa predkosc¢, kiedy hamulec nie zapadt
¢ Predkosci dojazdowe
¢ Szybkie zatrzymanie

- zatrzymanie wystepujace najszybciej, jak to mozliwe,
e Przypisanie wej$¢ cyfrowych

- sterowanie krancowkami dojazdowymi (styki NC)

- sterowanie krancéwkami granicznymi (styki NC)

¢ Specjalne menu dla konfiguracji aplikacji
¢ Opcjonalne zadawanie warto$ci zadanej momentu
e Zdolno$¢ zabezpieczania obejmujaca:

- regulacje predkosci w zaleznosci od ciezaru

(wieksza predko$¢ bez obciazenia)

- wykrywanie poslizgu hamulca

- usterki odchylen predkos$ci

- wykrywanie utraty fazy na wyjsciu

- btad enkodera




POWERFLEX 70 STOPIEN OCHRONY IP66

Odpowiedni dla aplikacji, w ktorych nalezy zachowa¢ wysoki poziom higieny
- przemyst spozywczy i produkcja napojow

Odporny na chemikalia - korozja, oleje, kurz...
Certyfikaty NSF (National Sanitation Foundation) - zgodnos$¢ z normami
dotyczacymi sprzetu do produkcji Zywnosci

POWERFLEX POZYCJONOWANIE

Napedy PowerFlex 40P, 70, 700H i 700S sa dostepne z opcjonalna funkcja
DriveGuard Safe-off. Idealne dla zapewnienia bezpieczenstwa funkcjonalnego
- zdjecie momentu z watu silnika bez wylaczania napedu. DriveGuard Safe-
off z funkcja bezpiecznego wylaczania taczy korzysci szybkiego rozruchu po
zatrzymaniu awaryjnym z wymogami systemu bezpieczenstwa - jest zgodny
z norma EN 954-1 kat. 3.

Ruch pomiedzy punktami
— Jeden z najczesciej powszechnie wykorzystywanych profili jest
docoezl);s\llz prostym jednoosiowym ruchem miedzy punktami. Czesto,
(impulsy) - wymaga on takze wartosci predkosci i przyspieszenia, z ktorymi
>t ruch osi powinien sie odbywac.
Pozycja odniesienia bedzie konfigurowana w ramach limitéw
Profil (impulsy) / \ generatora profilu (przyspieszanie/opdéZnianie i maks.
predkosci), dla podanego potozenia punktu zadanego.
1 \ > t
[ (P - - -{- - - - § -Maks. predkos¢ Zastosowania:
Predko$é charakterystyki o przenognik i ta§ma transportowa (PowerFlex 40P)
3Predkosé= > t ¢ Przenoszenie materiatéw (PowerFlex 700)
Odleglosé/czas P s s
Maks. predkosé ¢ Podnoszenie i wciaganie (PowerFlex 700)
~ 7 7 7|7 ‘charakterystyki
Maks.
Przyspieszenie [~ 1 |~~~ ° - ST T T 'przyspieszenie'
impulsy/sek charakterystyki
Pr i ie = ; t
Predko$é/Czas Maks.
_________ _ przyspieszenie
charakterystyki
P A Krzywka elektroniczna (PowerFlex 700S)
= T - T W réznych zastosowaniach przemystowych, krzywki mechaniczne
. B wykorzystywane sg do wytwarzania ruchu zgodnie z poszczegdlnymi

charakterystykami. Funkcja ‘Electronic Cam Profile’ pozwala wytwarzac
ruch o charakterystyce nieliniowej dowolnego rodzaju, pomiedzy
napedzanymi osiami. Jeden naped stuzy jako ‘Master’, drugi jako ‘Slave’
i porusza sig po profilu Cam w powiazaniu z ruchem ‘Mastera’. Profil
odniesienia dla krzywki obliczany jest z uwzglednieniem warto$ci
odniesienia lub potozenia krzywki ‘Master’ (cam profile table)

Zastosowania:

e Maszyny pakujace

| E e Maszyny do produkcji papieru
- Maszyny do druku

e Maszyny do obrobki drewna

Formowanie materiatéw




